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Schwerlastkrane

Heavy duty cranes
Grues de forte puissance
KpaHbl 6onbLioi
rpy3onogbeMHOCTH

LGX Il
RSX

OBX V
ESX 1 i made
in

ASX 1l Germany




- Ubersichi‘ Typ Reichweite m Tragkraft kg Technische Anderungen vorbehalten
Overview Type Reach meter Max. load kg Subiject to technical modification
(0 Vue d’ensemble Type Portée m Puissance de levage kg Sous réserve de modifications technique ﬁ
— norpyaoql-lble KPGQHbI ™R Beiner ctpensi m lpysonoabeMHOCTb K& Bo3MOXKHBbI TEXHMYECKUE USMEHEHUS BALIER @ ZEM BROD
M A S ( N E N B A U
LGX I 13,00 4.800 15,00 4.000 17,00 3.300
Q
RSX 11,00 4.400 13,00 3.700 15,00 2,900

OBXV

OBXV

Balance-Kran

ESXI 11,00 3.000 13,00 2.300 15,00 1.800

ASX 1l




LGX I I i -
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Reach: 15.60 m,
optional: 13.60 m, 17.60 m

M~
—
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7
—
|
T

==  Schwerlastkran Typ LGX II

—
~—|
/
/
7
annre\dﬂwe\?e
T T
vl &

= Max. load: approx. 4000 kg at 15.00 m
Heavy duty crane type LGX Il ~ - it
o = / A N Load moment: 600 kNm (without gripper)
BN Grue de forte puissance type LGX I / / \ . " ;
o - < 3 Swiveling range: endless turnable
mm Kpax 6onbwoi rpysonogbemuoctu tun LGX I /1 1 \ \
| \\ 1 Telescope: without
: \”O ' N i Electric motor: 90 kW, 110 kW optional
N ! A\ 10
i 3 // / Pump capacity: 0-280 |/min,
: /7 \ ! \ 9 0-350 |/min. optional
D W ! \
/ \\ 8 Inlet pressure: 300 bar
& [ \
p © / I / 7 \ 1 Hydraulic control: LOAD-SENSING
; /1 ‘
| T 1 < \\\ 6 Servo-control: electro hydraulic
| I / / N \ \ . (freely programmable)
| | 2 i
! | / e N \ | .
(L | | I —— \ |
| I -
) | i g \ 3
[ A\
| | \\
e | 1 ! |_ I i ] E \ v 2
T - | e R 1]
[ ] NS =N \ I,
I S 4 A | | ! \\ \h\i / ; Portée : 15,§0 m,
. Y ; f J-i ||_l il | 1 , . 3 \ \\\\ \ fl\§< 7 option : 13,60 m, 17,60 m
—— N = —— REIRERRET L ‘\ \\ } ] bi 2 Capacité de levage : env. 4000 kg & 15,00 m brute
| - il FRERtE A § \ / / 5 (sans grappin)
- | | L \ \ \ / ;
| AL B 1 | | | \i / d n Couple de levage net : 600 kNm (sans grappin)
i \ | /
. = J B T | /// J // / -5 Rotation : totale
l ] N / / /%//
| ! | /
=R = 3 -6 Télescope : néant
= . o i | *“:@Z:*%‘/\—\____l/—ﬁx )
5 = e — _ S e s =l Moteur électrique : 90 kW, option 110 kW
. — . r -:- ":-.l. i 3 _.-.t g 2 Kranreichweifte -
! 'KF’ | | E%s_ @ E : g {5 k! r T L Js 1‘6 o 7; Entrainement de la pompe :  0-280 |/min,
" . Ve, L - e T d option 0-350 |/min
poatll oo Lauk TN e T
] p—— ey N e R e || e T B i lll'.' | - e Pression primaire : 300 bar

Commande hydraulique :  LOAD-SENSING

Commande pilote : electro-hydraulique,
librement programmable

Reichweite: 15,60 m,
optional: 13,60 m, 17,60 m

Tragkraft: ca. 4000 kg bei 15,00 m m
(ohne Greifer) i
Hubmoment netto: 600 kNm (ohne Greifer)
Buinet crpensi: 15,60 m,
Schwenkbereich: endlos drehbar LGX Il 15,60 m onumoHansHo: 13,60 m, 17,60 m
Teleskop: entfallt

Elektromotor:

90 kW, optional 110 kW

Pumpenleistung:

0-280 I/min,
optional 0-350 |/min

Primérdruck:

300 bar

4400] 14000 kg

Hydrauliksteuerung:

LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elektrohydraulisch
(frei programmierbar)

LGX 1l 17,60 m

—t
%0 10 m

£000) 3500|3300 kg

lpysonoabeMHOCTb:

okono 4000 kr npu Bbinete cTpensl
15,00 m (sec 3axeara HeyuTeH)

MoabeMHbIN MOMEHT, HETTO:

600 kHm (3axear HeyuTeH)

Papnyc Bpaienus:

6eCKOHEeYHbII

Teneckon: oTcyTcTBYeT
DnekTpoasurarens: 90 kB, 110 kBt — onumoHansHo
MpoussoantensHocTb 0-280 n/muH,

Hacoca: 0-350 n/MuH — onumoHanbHO
Haenenue: 300 bap

Cucrema ynpasnerus:

LOAD-SENSING

lunpopacnpenenetue:

3MEKTPOrMaAPaBIMYECcKOe
NPONOpPLMOHANLHOE CO
BCTPOEHHBIM MPOrPAMMUPYEMbIM
NPOLECCOPOM.

1
14,0 80 170



Sz
RSX 13,90 m =She
fg 16
W\\\ L Reach: 13.90 m,
=N < ‘;F* 15 optional: 11.90 m, 15.90 m
™=  Schwerlastkran Typ RSX [l [~ 5
= / N ik Max. load: approx. 3700 kg at 13.00 m
Sl 2 (without gripper)
Heavy duty crane type RSX . o gripp
o =) // \ N Load moment: 480 kNm (without gripper)
Bl Grue de forte puissance type RSX o
- / / \ \\\ Swiveling range: endless turnable
m= Kpan 6onbioit rpyzonoabemHoctu tun RSX i \ n
\ N Telescope: option
10
; ) A Electric motor: 75 kW, 90 kW optional
9
1 / / \ \ Pump capacity: 0-200 |/min,
7 \ N 8 0-280 |/min optional
/ S~ \ \
= IVI / 7/ T \ \ 1 Inlet pressure: 315 bar
/ \
No) \ 6 Hydraulic control: LOAD-SENSING
2 N \ \ b
=L 4 \EENAYER .
N S 1 Servo-control: electro hydraulic
,l\g / \\ \\ ‘\ (freely programmable)
L
I — a
n N A 3
\
Ul LN DS % \ |
= 3 = S— | 2
Nee—— e N
N A\ N T
\ \ \ 1
RN VIV
il i : ]
| I | || | < \\ / Cor -1 Portée : 13,90 m,
| \ \ \ |48 option : 11,90 m, 15,90 m
| ‘ BEE
| | ””' N I\ \ / /§ Capacité de levage : env. 3700 kg & 13,00 m brute
‘.\ L/ < -3 (sans grappin)
T o= N = b Couple de levage net : 480 kNm (sans grappin)
SIS 7
S -5 Rotation : totale
——— -
Kranreichweite
f f f -6 Télescope : option
0 1 2 3 L 5 6 7 8 10 1 12 13 14 15
Moteur électrique : 75 kW, option 90 kW
Entrainement de la pompe :  0-200 |/min,
RSX 13.90 m option 0-280 |/min
"’

Pression primaire :

315 bar

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

{\
!!!I “

6700 5200 4400 3900
I I I
T T T

6.0 8,0 10,0 1

Reichweite: 13,90 m, ! N
optional: 11,90 m, 15,90 m 720 130 m
Tragkraft: ca. 3700 kg bei 13,00 m
(ohne Greifer) i
Hubmoment netto: 480 kNm (ohne Greifer) RSX 11,90 m
Buinet crpensi: 13,90 m,
Schwenkbereich: endlos drehbar onunoHansHo: 11,90 m, 15,90 m
Teleskop: optional ! lpysonoabemHoCTb: okono 3700 kr npu Bbinete cTpes
13,00 m (Bec 3axeara HeyuTeH)
Elektromotor: 75 kW, optional 90 kW
MopbemHblit MomeHT, HetTo: 480 kHMm (3axeat HeyuTeH)
Pumpenleistung: 0-200 |/min, 1300 5700 4900] [4400] kg
optional 0-280 |/min - - - - Papmyc epaueHms: 6ecKoHeuHbIM
T T T T
P 6,0 8,0 10,0 10 m
Primérdruck: 315 bar Teneckon: OMUMOHANBHO
Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING DnekTpoasurarens: 75 kB, 90 kBT - onumoHansHo
Vorsteuerung: elektrohydraulisch RSX 15,90 m MpownssoanTensHocTs 0-200 n/MuH,
(frei programmierbar) Hacoca: 0-280 5n/M1H — ONUMOHANLHO
Haenenue: 315 bap

6300 4800]
I I
T T
6,0 8.0

|
T
10,0

3900 3400 3100 (2900] kg
I I I
T T T

12,0 14,0 150 m

Cucrema ynpasnerus:

LOAD-SENSING

lunpopacnpenenetue:

3MEKTPOrMaAPaBIMYECcKOe
NPONOpPLMOHANLHOE CO
BCTPOEHHBIM MPOrPAMMUPYEMbIM
NPOLECCOPOM.
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/\a Reach: 13.55 m, optional: 14.55 m,
= schwerlastk OBX V-24 ** i 2
sc werlastkran Typ OBX V'24 B ) N é‘aw 3 Max. load: approx. 2900 kg at 13.00 m
£ S A o ithout gripper,
52 Heavy duty crane type OBX V-24 OBX V-8 *) & N :l, len)
) = Load moment: 380 kNm (without gripper) *)

Grue de fOI"l'e pUissance 'I'Ype OBX V'24 \ A 1 325 kNm (without gripper) **)

1
> Swiveli B dless turnabl
KpaH 6onblioii rpysonogbemHoctu tTun OBX V-24 <A N 10 wiveling range endless lumobe
) \ \ . Telescope: option
/ﬂ l \\ Electric motor: 45 kW, 55 kW optional
7 | \\ 8
/ // / \ Pump capacity: 0-140 |/min;
d 7 A\\ \ 1 0-200 |/min optional
&,
~ / / S - 6 Inlet pressure: 300 bar *), 270 bar **)
/
/ / \\ \ 5 Hydraulic control: LOAD-SENSING
// 4 \ \\ \ " Servo-control: electro-hydraulic
I/ | (freely programmable)
M~ — :
\% \ *)  One shift operation H2/B4 complies to DIN 15018
—~— — 2 **) Multi-shift operation H3/B5 complies to DIN 15018

~——
-

\ ; : i
1
7T i Portée : 13,55 m,
// / , option: 14,55 m, 15,55 m

ll A s 4 Capacité de levage : env. 2900 kg & 13,00 m brute
+ > -3 ( i )

€ sans grappin

N S g / S
S §/ = NS sy :’ -4 Couple de levage net : 380 kNm (sans grappin) *)
\[\\\?l § @: 325 kNm (sans grappin) **)
— ) -5

Tragkutven Hubmpment 38 kNm —_————— - Rotation : totale
Kranrewtrpwewe

0 1 2 3 0 5 6 7 8 9 0 M 2 13 1 15 fm Télescope : option

Moteur électrique : 45 kW, option 55 kW

Entrainement de la pompe :  0—140 |/min,

OBXV 13,55 m option 0-200 | /min

Pression primaire : 300 bar *), 270 bar **)

Commande hydraulique :  LOAD-SENSING

Commande pilote : electro-hydraulique, librement
programmable

E ehrschichtbetrieb Berechnung H3BY *) Travail en 1 equipe selon DIN 15018
Hubmoment 325 kNm 5000 3900 3250 2750((2500f kg **)  Travail en plusieurs équipes selon DIN 15018
Einschichtbefrieb Berechnung H2B4 |5900 800 3001(29001 kg
Hubmoment 380 kNm | | | | |
Reichweite: 13,55m 0 6.0 8,0 10,0 120 B0 m

optional 14,55 m, 15,55 m

—

Tragkraft: ca. 2900 kg bei 13,00 m 66m
(ohne Greifer) OBXV 14,55 m _ 18m Buinet crpensi: 13,55 m
I— < &S, onupoHansHo: 14,55 m, 15,55 m
Hubmoment netto: 380 kNm (ohne Greifer) * G ==
325 kNm (ohne Greifer) **) 7 [py3onoabeMHOCTb: okono 2900 kr npu BbineTe cTpens
) 13,00 m (Bec 3axsata HeyuTeH)
Schwenkbereich: endlos drehbar
. MoabemHbii momeHT, HetTo: 380 kHM (3axBaT HeyuTeH) *)
Teleskop: optional 325 kHm (saxear Heyuten) * *)
. : Mehrschichtbetrieb (H3BS 5050 3800 3000 7L00 2000 k S
Elektromotor: 45 KW, optional 55 kw Einschichtbetrieb (H(ZBAJ ) 6 ll l&!ﬂ b l 0] ’ 9501 M kg Poanyc spauierms: Beckone s
. . . !
Pumpenleistung: S;ti]jriull/orilg,oo \/rmin 0 6.0 8.0 0.0 2.0 “"’0 m Teneckon: OMUMOHANLHO
brimardrock: 300 bar *] 270 bar **) OnekTpoaBMraTens: 45 kBt, 55 kBt — onumoHansHo
) MpoussoautensHocTs 0-140 n/mun
Hydrauliksteuerung: LOAD-SENSING EIEEEGE 0-200 51/MHH — ONLHOHATBHO
Vorsteuerung: elektrohydraulisch OBXV 15,55 m LasneHue: 300 6ap *), 270 6ap **)
(frei programmierbar)
Cucrema ynpasnenus: LOAD-SENSING

*) Einschichtbetrieb H2/B4 nach DIN 15018
**) Mehrschichtbetrieb H3,/B5 nach DIN 15018

lapopacnpenenetue: 3MEKTPOrUaAPaBIMYECcKOe
NPONOPLMOHANBHOE CO
BCTPOEHHBIM MPOrPAMMMUPYEMbIM
NpPOLEeCcCOPOM.

Mehrschichtbetrieb (H3BS) 4550 3450 2800 2400 2050 kg :)* OpHOCMEHHBIF peXuM paboTsl
Einschichtbetrieb (H2B4) 5400 [£.700] 335() 2900 25001123001 kg ) Pexum pQ60TbI B HECKOJIbKO CMEH B COOTBETCTBUU C
1 1 1 1 1

HemeLKuM cTanaaptom 15018

T T T : T T
0 6,0 8,0 10,0 12,0 14,0 150 m




Balance-Kran Typ OBX V
Balance-Crane type OBX V

Grue avec contre-poids type OBX V
Kpan bananc T7un OBX 'V

Reichweite: 13,40 m
optional: 15,40 m
Tragkraft: ca. 2500 kg bei 13,00 m

(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

325 kNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Elektromotor: 45 kW
Pumpenleistung: 0-140|/min
Primardruck: 260 bar

Hydrauliksteverung:

LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elektrohydraulisch
(frei programmierbar)

OBX 'V

Balance-Kran

OBX V Balance 13,40 m

—
|
T

=

-

|
T
o)

|
T
N}

Kranreichweite

N
~ | L7
/| %
=
I~
» o

NS
N\

N
L

\ 1
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=] N 3
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Kranreichweite
| | 6
T T T

0 1 2 3 [ 5 6 1 8 9 10 " 12 13 14 m

OBX V Balance 13,40 m

I I I
[ 1
0 6,0 8.0 10,0 20 130 m

4
kg
I I
[ [

OBX V Balance 15,40 m

%
=3
=)

Mehrschichtbetrieb H3/B5  |3200 2800 2
1 1

0 6.0 8,0 10,0 12,0 14,0 150 m

]
T T
[ [

2SS
Reach: 13.40 m,
optional: 15.40 m
Max. load: approx. 2500 kg at 13.00 m

(without gripper)

Load moment:

325 kNm (without gripper)

Swiveling range:

endless turnable

Electric motor: 45 kW
Pump capacity: 0-140 | /min;
Inlet pressure: 260 bar

Hydraulic control:

LOAD-SENSING

Servo-control:

electro-hydraulic
(freely programmable)

il

Portée :

13,40 m,
option: 15,40 m

Capacité de levage :

env. 2500 kg & 13,00 m brute
(sans grappin)

Couple de levage net :

325 kNm (sans grappin)

Rotation : totale

Moteur électrique : 45 kW
Entrainement de la pompe :  0—140 |/min,
Pression primaire : 260 bar

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

—

Beiner cTpensbl:

13,40 m
onupoHansHo: 15,40 m

lpysonogbeMHOCTb:

okono 2500 kr npu BbineTe cTpensl

13,00 m (Bec 3axeata HeyuTeH)

MoabemHbIi MOMEHT, HETTO:

325 kHm (saxear HeyuTeH)

Papnyc Bpatenus:

6eCKOHeYHbIi

OnekTpoasurarens: 45 kBt
MpoussoantensHocTs 0-140 n/mun
Hacoca:

[Hasnenue: 260 6ap

Cucrema ynpasnerus:

LOAD-SENSING

lunpopacnpenenetue:

31eKTPOrUAPABIMYECKOe
NPONOpPLMOHANLHOE CO

BCTPOEHHBIM MPOrPAMMUPYEMbIM

NPOLECCOPOM.
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Reach: 13.55 m,

Ll :
o optional: 11.55 m, 15.55 m
== Schwerlastkran Typ ESX | =
ST Max. load: approx. 2300 kg at 13.00 m
N LZ] o~ o : :
2 Heavy duty crane type ESX | Y/ el (without gripper)
. A8 = Load t: 300 kNm (without gri
BN Grue de forte puissance type ESX | _ 5 ood momen: m without gripper)
- o N \\ Swiveling range: endless turnable
mm  Kpax 6onbwoi rpysonogbemuoctu tun ESX | N ?
A Telescope: option
v X "
/ \ Electric motor: 45 kW, 55 kW optional
: = 10
! N Pump capacity: 0-140 |/min;
/ /7// / i N 9 0-200 | /min. optional
| |
W '\\ X 8 Inlet pressure: 310 bar
7 // ,/ \\\ \\ 7 Hydraulic control: LOAD-SENSING
,\ 7/ /\\ \\ X 6 Servo-control: electro-hydraulic
/ \\ \ \\ (freely programmable)
t 5
Z \
/Z /// - < \ | \.

P T T T L\
] N fe——— Q*\\Q\ 2
N ——
(VR \ AR ) | i
% \\ \\ \ I | /
= o ‘\ N ,l // : 0 Portée : 13,55 m,
\ k 1 / / option: 11,55 m, 15,55 m
/ / P
Y 7 -1
\\ \\ \ / [ _g;/ 7 Capacité de levage : env. 2300 kg a 13,00 m brute
! 7 77 -2 (sans grappin)
- 2 g cn/ o | ¥
< Z‘\ 5 N > =3 Couple de levage net : 300 kNm (sans grappin)
KL ?’?ﬂ&\ ) _Si’
-4 Rotation : totale
e
Kranreichweite
f f f =5 Télescope : option
0 1 2 3 b4 5 6 7 8 9 10 n 12 13 14 15 16 m

Reichweite:

13,55 m,
optional: 11,55 m, 15,55 m

Tragkraft:

ca. 2300 kg bei 13,00 m
(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

300 kNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Teleskop:

optional

Elektromotor:

45 kW, optional 55 kW

Pumpenleistung:

0-1401/min,
optional 0-200 |/min

Primérdruck:

310 bar

Hydrauliksteverung:

LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elektrohydraulisch
(frei programmierbar)

ESX115,55m

Moteur électrique :

45 kW, option 55 kW

Entrainement de la pompe :

0-140 | /min,
option 0-200 |/min

Pression primaire :

310 bar

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

—

Bbl]'leT CcTpensl:

13,55 m
onumnoHanbHo: 11,55 m, 15,55 m

lpysonoabeMHOCTb:

okono 2300 kr npu Bbinete cTpensb!
13,00 m (Bec 3axsata HeyuTeH)

MoabeMHbIN MOMEHT, HETTO:

300 kHm (3axsat HeyuTeH)

PO.DMYC BpaALLeHHNs:

6eckoHeuHbIM

Teneckon: ONUMOHANBHO
OnekTpoasurarens: 45 kBt, 55 kBt — onumonansHo
MpouseoanTenbHOCTL 0-140 n/mun

Hacoca: 0-200 n/MuH — onumoHanbHo
[Hasnenue: 310 6ap

Cucrema ynpasnenus:

LOAD-SENSING

lunpopacnpenenetue:

aneKTporuapaeImMyeckoe
NPONOpPLMOHANLHOE CO
BCTPOEHHBIM MPOrPAMMMUPYEMBIM
NPOLECCOPOM.




ASX1II 13,25 m =She
14
Reach: 13.25 m,
I h
S 113 optional: 11.25 m, 12.25 m
™=  Schwerlastkran Typ ASX Il T 2
\ N Zlp Max. load: approx. 1400 kg at 13.00 m
NILZ] = ; f
2 Heavy duty crane type ASX I N E g pa
l] d f o é—— n Load moment: 180 kNm (without gripper)
Grue de forte puissance type ASX Il \ N\
- \ 10 Swiveling range: endless turnable
mm Kpax 6onbwoii rpyzonogbemuoctu un ASX I \ \
L Telescope: without
| 9
" \\ Electric motor: 37 kW
8
[
/’ \\ Pump capacity: 0-140|/min
7
\ nlet pressure: ar
/ \\ Inlet p 300 b
N B 6 Hydraulic control: LOAD-SENSING
5 / \
= g T 5 Servo-control: electro hydraulic
H/ 2 N (freely programmable)
L
\ \\ \ \
— ‘\ 3
\
\ N—1 2
T
S—— \ ) \ 1
= \
N\ z, i
f 0
\ ‘ /
A \ | Portée : 13,25 m,
‘\ \\ -1 option : 11,25 m, 12,25 m
\ \ \\ | 2 Capacité de levage : env. 1400 kg a 13,00 m brute
v =T Q h
N | gl / (sans grappin)
[N} = l =0/
§) gll ﬁ/ 3 Couple de levage net : 180 kNm (sans grappin)
-
> Sl -k Rotation : totale
L L e
>~ £ Kr‘lanrem?wene | 5 Télescope : néant
0 ! 2 > 6 1 o 10 1 12 & fem Moteur électrique : 37 kW
Entrainement de la pompe :  0—140 |/min
ASX1II 13,25 m Pression primaire : 300 bar

-

Reichweite:

13,25 m,
optional 11,25 m, 12,25 m

Tragkraft:

ca. 1400 kg bei 13,00 m
(ohne Greifer)

Hubmoment netto:

180 kNm (ohne Greifer)

Schwenkbereich:

endlos drehbar

Teleskop: entfallt
Elektromotor: 37 kW
Pumpenleistung: 0-1401/min
Primérdruck: 300 bar

Hydrauliksteuerung:

LOAD-SENSING

Vorsteuerung:

elektrohydraulisch
(frei programmierbar)

{\

kg
| | | | |
I I I | L

6,0

8,0

10,0 12,0 13,0

60m

8om

:
1 1 1 1
] ] ] ]

m
10,0m 10m

2500 2000 1150 M kg
l l l
T T T

60

80

10,0 20 m

Commande hydraulique :

LOAD-SENSING

Commande pilote :

electro-hydraulique,
librement programmable

—

BbIHeT CTpensbl:

13,25 m,
onupoHansHo: 11,25 m, 12,25 m

lpysonoabeMHOCTb:

1400 «r npw BbineTe cTpens!
13,00 m (Bec 3axeara HeyuTeH)

MoabeMHbIN MOMEHT,HeTTO:

180 kHm (3saxeat HeyuTeH)

Papnyc Bpaienus:

6eCKOHEeYHbII

Teneckon: otcyTcTBYeET
OnekTpoasurarens: 37 kBr
MpoussoantensHocTb 0-140 n/mun
Hacoca:

[Hasnenue: 300 6ap

Cucrema ynpasnerus:

LOAD-SENSING

lunpopacnpenenetue:

3MEKTPOrMaAPaBIMYECcKOe
NPONOpPLMOHANLHOE CO
BCTPOEHHBIM MPOrPAMMUPYEMbIM
NPOLECCOPOM.
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Kranunterbau

Crane basement
Fondation de la grue
OcHoBaHME KpPAHA

Fahrwerk

Spurbreite: 3,00 m (optional 2,60 m bis 4,50 m).

Fahrantrieb: Hydrostatischer Fahrantrieb ab 15 kW.

Fahrgeschwindigkeit stufenlos regelbar von O bis 140 m/min. Der Antrieb
erfolgt Gber Einzelradmotoren auf einer Achse (optional auf 2 Achsen),
automatische Feststellbremse.

Laufréder: 4 Stiick, rollengelagert, 450 mm Durchmesser.

Lange: 8,00 m (ohne Kabeltrommel), optional ab 5,00 m.

Gewicht: von 20-35to (mit Kran, Kabine, ohne Ballast).

Gewicht: von 25-40to (mit Kran, Kabine und Ballast).

Carriage

Track gauge: 3.00 m (optional 2.60 to 4.50 m).

Carriage drive: hydrostatic drive from 15 kW.

Speed continuously adjustable from O to 140 m/min. Drive by single wheel
motor on one axle (optional 2 axles), automatic brake.

Wheels: 4 pcs. roller seated, 450 mm diameter.

Length: 8.00 m (without cable drum), optional at 5,0 m.

Weight: from 20-35t (with crane, cabin, without load).

Weight: from 25-40t (with crane, cabin and load).

Chariot

Largeur de voie : 3,00 m (option 2,60 & 4,50 m).

Commande de translation : Entrainement hydrostatique & partir de 15 kW.
Vitesse d'avance réglable en continu de O & 140 m/min. Entrainement

1 moteur / roue sur un axe (option 2 axes), frein d'arrét automatique.
Roues : 4 roues, paliers & rouleaux, diamétre 450 mm.

Longueur : 8,00 m (sans enrouleur de cdble), option & partir de 5,00 m.
Poids : de 20-35 tonnes environ (avec grue, cabine, sans lestage beton).
Poids : de 25-40 tonnes environ (avec grue, cabine et lestage beton).

Xoposas uacrb

LLnpura konew: 3,00 m (onumonansHo ot 2,60 m ao 4,50 m).

TNprBOA XOROBOI YaCTH: TMAPOOGBEMHAS TPAHCMUCCHs OT 15 KBT.
6eccryneHuato perynupyemas ckopocTs asnxerms ot O go 140 m/MuH.

MpuBOA HO XOA OCYLLECTBASETCS C NOMOLLBIO MOTOP-KOMEC, YCTAHOBEHHBIX HA
OAHOM M3 MOCTOB (OMUMOHANLHO HA ABA MOCTA), ABTOMATMYECKMI CTOSHOUHbIN

TOPMO3.

Xoposbie koneca: 4 LWT., Ha POAMKOBbIX NOAWMNHKUKAX, AMameTp 450 mm.
[nuna: 8,00 m (6e3 kabensHoro 6apabana), onuponansHo ot 5,00 M.
Bec 6e3 6anacta: ot 20-35 ToHH (c kpaHom, kabuHoi 1 Ganactom).
Bec c 6anactom ot 25-40 ToHH (c kparom, kabuHoi 1 Ganactom).

Portalkran

Spurbreite: 12,00 m (optional 9,00 m bis 15,00 m). Kranportal aus stabiler Profilstahl-
konstruktion. Sténderhshe ca. 4,50 m.

Fahrantrieb: Hydrostatischer Fahrantrieb 2 x 22 kW oder Elektroantrieb 52 kW.
Fahrgeschwindigkeit in Gleisrichtung: stufenlos regelbar von O bis 120 m/min

(bei LGX O bis 100 m/min).

Fahrgeschwindigkeit beim Querverfahren: stufenlos regelbar von O bis 60 m/min.
Gewicht ca. 50to (fir OBX).

Gewicht ca. 80to (fir LGX).

Portal crane

Track gauge: 12.00 m (optional 9.00 m to 15.00 m). Crane portal made of stable concrete
steel construction, pillar height approx. 4.50 m.

Drive: hydrostatic drive 2 x 22 kW or electric drive 52 kW.

Speed in rail direction: continuously adjustable from 0 to 120 m/min

(LGX from O to 100 m/min).

Speed when going crosswise: continuously adjustable from 0 to 60 m/min.

Weight approx. 50t (OBX).

Weight approx. 801t (LGX).

Grue portique

Largeur de voie : 12,00 m (option 9,00 & 15,00 m). Portique en acier profilé robuste. Haut-
eur des supports : 4,50 m environ.

Commande de translation : Entrainement hydrostatique 2 x 22 kW ou électrique 52 kW.
Vitesse d’avance dans le sens de la voie réglable en continu de 0 & 120 m/min

(LGX 0 & 100 m/min).

Vitesse d'avance du déplacement transversal : réglage progressif de O & 60 m/min.

Poids : 50 tonnes environ (OBX).

Poids : 80 tonnes environ (LGX).

MopTranbHbIi KpaH

LLnpura koneu: 12 m (onumonansHo ot 9,00 m go 15,00 m). Mopran kpaHa 13 npoyHoM
CTQNbHOM KOHCTPYKLMK. Beicota ctoek kpaHa okono 4,50 m.

IMpu1Boa xomoBO#M YacTH: rMapoobbemHas TpaHemuceus 2 X 22 kBT unu anexktponpueog 52 kBr.
CkopocTb BUXeHus no penbcam: beccTynendato perynmpyemas ot O go 120 m/mun

(ans norpysouroro kpara LGX ot O go 100 m/muH).

CkopocTb NonepeyHoro ABnXeHMs KabuHbl kpaHa: Geccrynexyarto perynmpyemas ot 0 Ao 60 m/MuH.
Bec okono 50 towH (ans OBX).

Bec okono 80 toHH (ans LGX).

Sockel semi-mobil

Kransockel, semi-mobil: Aufgrund seines Gewichtes kann hier auf ein Fundament verzichtet
werden.

Abmessungen (fir OBX): Léinge: 4300 mm, Breite: 4300 mm, Hohe: 1000 mm.

Gewicht ca. 40 to (mit Kran (OBX), Gegengewicht, Kabine).

*) Tragféhige Bodenplatte bauseits

Crane base semi-mobile

Due to its weight a foundation is not necessary.
Measurements (OBX) length: 4300 mm, width: 4300 mm, height: 1000 mm.
Weight approx. 40 t (with crane (OBX), counter weight, cabin).

*) DIY: stable base plate

Socle semi-mobile

Socle de la grue, semi-mobile : en raison de son poids les fondations ne sont pas utiles.
Dimensions (pour OBX) : longueur 4300 mm, largeur 4300 mm, hauteur 1000 mm.
Poids : 40 tonnes environ (avec grue (OBX), contre-poids, cabine).

*) Plaque béton solide & la charge du client

Cemu-mo6unb

KpaH ceMn-moBurb: 13-3a HEBOMBLIOTO BECA NOA KPAH CMELMANbHBIA GYHAAMEHT He
TpebyeTcs.

la6apusl (ans OBX): aanna 4300 mm, wupnHa 4300 mm, Beicota 1000 mm.

Bec okono 40 1 (kpan OBX, koHTprpys, kabuHa).

*) Hecyllee OCHOBAHWE YCTAHABNMBAET MNOKYyNATEsNb

0,2m

**)

Sockel Fundament

Grundplatte: zum Eingiefien in bauseits zu stellende Fundamentplatte.
GréBe der Grundplatte (fir OBX): 1500 mm breit, 1500 mm lang, mit
angeschweif3ten Ankerbiigeln (Statik fir Fundament bauseits).

**) Betonsockelfundament bauseits

Base foundation

For pouring into a foundation plate to be provided by the customer.
Measurement of the ground plate (OBX): 1500 mm wide, 1500 mm long,
with welded anchor straps (static for the foundation to be provided by the
customer).

**) DIY: concrete base foundation

Socle de fondation

Plaque de base & couler dans la dalle de fondation (fourniture client).
Dimensions de la plaque de base (pour OBX): largeur 1500 mm, longueur
1500 mm avec étriers d'ancrage soudés (étude statique & charge du client).

**) Fondation du socle de béton & la charge du client

MnutHbIN PyHAAMEHT

Mnura: rabaputsl ans kpara OBX: wupuHa 1500 mm, aanHa 1500 mm,
€ aHkepHo ckobo (CTaTHKy ANs OCHOBAHMS AENaeT NOKyNaTeNb).

**) BeToHHbI hyHRAMEHT CTAKAHHOTO TMNA YCTAHABAMBAET NOKyNaTens




Kabinen
Cabins

Cabines
KabuHbi

Kabine stationér

Fahrerhauskabine:

Lange: 2400 mm, Breite: 2100 mm, Héhe: 2100 mm.

Schall- und warmeisoliert, mit 2 arretierbaren Schiebetiiren.
Sicherheitsglas-Rundum-Verglasung.

Sonnenschutz an Front- und Heckscheibe.

Fahrersitz drehbar, mit angebauten Bedienungselementen.

Riickspiegel, Hupe, Innenbeleuchtung, Heizung, Steckdosen 400,/230 V,
50 Hz, Radio. 2 Halogenscheinwerfer auf der Vorderseite der Kabine.

Cabin stationary

Operator’s cabin:

Length: 2400 mm, width: 2100 mm, height: 2100 mm.

Sound and thermal insulated with 2 lockable sliding doors.

Security all around glazing.

Sun shadow at the front and rear glass.

Driver seat turnable with mounted control elements, rear mirror, horn, inside
lights, heating, sockets 400,/230 V, 50 Hz, radio, 2 halogen headlamps at the
front of the cabin.

Cabine stationnaire

Cabine de commande :

Longueur 2400 mm, largeur 2100 mm, hauteur 2100 mm.

Isolation phonique et thermique avec 2 portes

coulissantes, pare-brise panoramique en verre de sécurité,
pare-soleils & I‘arriére et & I'avant.

Siege pivotant avec éléments de commande incorporés.

Rétroviseur, klaxon, éclairage intérieur, chauffage, prises 400,/200 V,
50 Hz radio, 2 phares halogénes & I'avant de la cabine.

KabuHa craunoHapHas

Kabuna onepatopa:

annHa 2400 mm, wrpura 2100 mm, Beicota 2100 mm.

3BYKO- 1 TEMOU3ONMPOBAHHAS, IBE PA3ABUXHBIE BEPH.

besonacHoe kpyroBoe 6e30ckoNONHOE OCTEKNEHHE.

Ha nepenHem 1 3aaHeM cTekne 3awpTa oT COnHUA.

Bpawaemoe kpecno onepatopa co BETPOEHHbIMM SIEMEHTAMM

ynpasnexus.

3epkano 3aAHero B1Aa, 3ByKOBOM CHrHAN, OCBELLEHUE, oborpesates,
pasetkn 400/230 B, 50 Iy, papo. 2 ranoreH. NpoxeKTopa yCTaHOBEHbI Ha
nepeaHen 4acT KabuHbI.

Schwenkbare Kabine am Kran

Geréumige Bedienkabine links oder rechts am Kran angebaut.
Lange: 2400 mm, Breite: 1400 mm, Hohe: 2100 mm.
AbschlieBbare Schiebetiren links und rechts.
Sicherheitsglas-Rundum-Verglasung.

Fahrersitz mit angebauten Bedienelementen.

Heizung (optional mit Klimaanlage).

Swinging cabin

Spacious operator cabin installed at the left or right hand side of the crane.
Length: 2400 mm, width: 1400 mm, height: 2100 mm.

Lockable sliding doors left and right.

Safety glass all around glazing.

Driver seat with mounted control elements.

Heating (optional with air conditioning).

Cabine pivotante montée sur la grue

Cabine spacieuse installée & la droite ou gauche de la grue.
Longueur 2400 mm, largeur 1400 mm, hauteur 2100 mm.
Portes coulissantes blocables & la droite ou gauche.

Vitrage panoramique en verre sécurité.

Siége avec éléments de commande incorporés.

Chauffage (optionnelle avec climatisation).

KabuHa Bpawaiowascs ¢ KpaHom

MpocropHas kabuHa onepatopa:

KabuHa BcTpoeHHa ¢ NeBOM MK ¢ NPABO# CTOPOHbI KPAHA.

Innna 2400 mm, wurprHa 1400 mm, Beicota 2100 mm.

PaspemxHele ABepH B 1€BOM M NPABO HOKOBBIX CTEHAX.

3awptHoe KpyroBoe 6e30CKONOYHOE OCTEKIIEHHE.

Kpecno onepatopa co BCTPOEHHBIMM SNEMEHTAMM YNIPABIEHHUS U OMUMOHANBHO
oborpeBartenb C KOHAULMOHEPOM.

Sonderkabinen nach Kundenwunsch
Special cabin up to customer specification
Cabine spéciale a la demande du client

Mo xenauuio nokKkynaresnsa cneuudasibHbie KaBGuHbI




BALER

Baljer & Zembrod - seit 70 Jahren stark im Markt

* Experte fir innovative Anlagen in der Holz- und Recycling-Branche sowie
im Sondermaschinenbau.

Kompetent in der Planung, Konstruktion und Produktion. Beratung fiir
effektives, zukunftsorientiertes Maschinenmanagement.

Energieeffiziente und emissionsarme Umschlagtechnik mit Elektroantrieb.
Jetzt auch mit Automatisierung!

Wir stehen fir individuelle Lésungen und bieten die gesamte Technik aus
einer Hand - geplant, konstruiert und produziert in Deutschland.

Mit vier Standorten in Europa und durch kompetente Vertriebspartner
weltweit vertreten.

Professioneller Service in zehn Léndern.

Banbep Llem6pop - 70 ner Ha pbiHKe

SkenepT B chepe MHHOBALMOHHOTO 06OPYAOBAHMS B AepeBornepepaboTke u

PECAMNKIMHTE, O TAKXE B MPOEKTHOM MALIMHOCTPOEHUM.

KomneTteHTHOE NNAHUPOBAHWE, CTPOUTENLCTBO M MPOM3BOACTBO.

KoHcynbraumnn no sdpdekTsHoMy, OpUeHTMPOBAHHOMY Ha Byayiee,

MHXEHEPHOMY MEHELXMEHTY 060pynoBaHMS.

DHeprosppekTUBHAS NOrPy304HO-PAIrPY30YHAS TEXHUKA C HU3KMM

YPOBHEM BLIBPOCOB C 3NIEKTPONPUBOAOM. Teneps M ¢ aBTomaTusaumen!

Mel BEICTYNOEM 30 MHAMBUAYANBHBIE PELIEHMS M TPEANATrAEM BCIO

TEXHMKY U3 OfIHWUX PYK: CMIIGHMPOBO, CMPOEKTMPOBAHO W MPOU3BEAEHO B

Tepmanmu.

* Yetbipe cobeTBeHHbIX Noapasaenetus B Espone n komneteHTHble
NApTHepbl N0 BCEMY MUPY.

* [podeccronanbhbiit cepenc B 10 ctpaHax.

BROD

Baljer & Zembrod - strong in the market for 70 years

* Expert for innovative plants in the wood and recycling industry as well as
in special machine construction.

Competent in planning, design and production. Consulting for effective,
future-oriented machine management.

Energy-efficient and low-emission handling technology with electric drive.
Now also with automation!

We stand for individual solutions and offer the entire technology from a
single source - planned, designed and produced in Germany.
Represented by four locations in Europe and by competent sales partners
worldwide.

Service professional in ten countries.

B | Société Baljer & Zembrod - présente sur le marché

depuis 70 ans.

Experte en machines innovantes dans |'industrie du bois et du recyclage
ainsi que dans la construction de machines spéciales.

Compétente dans la planification, la construction et la production.
Conseille pour une gestion efficace des machines orientée vers I'avenir.
Assure une efficacité énergétique et & faibles émissions la technologie de
manutention avec un entrainement électrique. Maintenant aussi avec
automatisation |

Présente des solutions individuelles et offre toute la technique d'un seul
fournisseur — planifie, construit et produit en Allemagne.

Dispose de quatre sites en Europe et est représentée dans le monde entier
par des partenaires commerciaux compétents.

Dispose de professionnels du SAV dans 10 pays.
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Baljer & Zembrod GmbH & Co. KG
Max-Planck-Strafle 8

88361 Alishausen

Germany

Phone +49 (0) 7584 295-0

Fax  +49 (0) 7584 295-45
mail@bz.ag

www.bz.ag

Baljer & Zembrod Sp. z o.0.
ul. Cygana 4/211

45-131 Opole

Rzeczpospolita Polska

Tel. +48 692 001 417

Fax +48 77 544 93 95
balier@baljer.pl

www.baljer.pl

Baljer-Zembrod spol. s.r.o.

Trneckova 1212

68301 Rousinov

Ceskd republika

Tel. +420 548 216 456
Fax +420 548 2162 70
mail@baljer-zembrod.cz
www.baljer-zembrod.cz

—

Baljer & Zembrod GmbH & Co. KG
Make-TMnank-LWrpacce 8

88361 AnstcxayseH

TepmaHust

Kcenns Mopososa

Mob6. +49 172 718-62-65
morosova@bz.ag

il

BZH SARL

Chemin de la Briquerie
51300 Marolles

France

Tél. +33 3 26 74 63 61
Fax +33 3267407 16
contact@bzh-sarl.com
www.bzh-sarl.com



